
■ 入出力信号接続図

 ※上図は、シンクタイプ出力モジュールで、内部入力用供給電源を使用した例です。
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■ RDV-X/RDV-P 端子機能一覧表

種類 端子記号 端子名称 機能概要

接
点
入
力
信
号

P24 入力用 
供給電源

接点入力用の DC24V電源を供給します。
本信号を PLC端子に接続することで、内部
電源が利用できます。本端子は、接点入力
用のみに使用できます。ブレーキなどドラ
イバの外部の機器には使用できません。

CM1 入力用 
電源コモン

P24電源のグランド信号です。内部電源を
使用する場合は、接点入力信号とこの信号
との間に接点信号を入力します。

PLC 接点入力用 
コモン

接点入力信号の電源コモンを接続します。
外部電源または内部供給電源 (P24)を接続
します。

SON サーボ ON
本信号を ONすると、サーボオン状態（モー
タへ通電して、制御している状態）になります。
また、本信号は、FA90=oFF4,oFF5設定の
場合、磁極位置推定動作にも使用されます。

RS アラーム 
リセット

アラーム状態の時、本信号の入力によりア
ラーム状態を解除します。ただし、リセッ
ト前に SON端子を OFFにし、異常要因を
取り除いた後入力してください。

TL トルク制限 本信号 ON時、トルク制限を有効とします。

FOT 正転駆動 
禁止

本信号 OFF時、正転方向に動作しません。
（正転方向リミット信号）

ROT 逆転駆動 
禁止

本信号 OFF時、逆転方向に動作しません。
（逆転方向リミット信号）

ORL 原点センサ 原点領域を示す原点リミットスイッチの信
号を入力します。

ORG 原点復帰 本信号の入力により、原点復帰動作を開始
します。

PEN パルス列 
入力許可

本信号が ONしている間、パルス列位置指
令の入力を有効とします。

CER 偏差カウンタ 
クリア

位置偏差カウンタをクリアします。 
（位置指令値を現在位置とします）

接
点
出
力
信
号

SRD 
SRDE

サーボ 
準備完了

サーボオン可能な状態（主電源が確立して
いて、アラーム状態でない）のとき出力し
ます。

ALM 
ALME アラーム アラーム発生時信号を出力（正常時 ON、

アラーム時 OFF）します。

INP 
INPE 位置決め完了 指令位置と現在位置との偏差が、設定され

た位置決め幅内にあるとき出力します。

ORG-S 
ORG-SE 原点復帰完了 原点復帰が正常終了したとき出力します。

リ
レ
ー

出
力

BK 
(B24)※ 1

ブレーキ解除 
リレー出力

サーボオン時に、ブレーキ解除を許可する信号
を出力します。（FLIP-Xシリーズの場合のみ）

モ
ニ
タ
出
力

AO1 モニタ出力 1 速度検出値やトルク指令値などをモニタ用
アナログ信号で電圧出力します。出力する
信号はパラメータにより設定できます。本
信号はモニタ用のため、制御用に使わない
でください。

AO2 モニタ出力 2

L モニタ出力コモン モニタ用信号のグランドです。

位
置
指
令

PLSP 位置指令パルス 
（パルス信号）

パルス列位置指令入力で、以下の信号形態
から選択できます。 
1. 指令パルス＋方向信号 
2. 正転方向パルス列＋逆転方向パルス列 
3. 位相差 2相パルス

PLSN

SIGP 位置指令パルス 
（符号信号）SIGN

位
置
セ
ン
サ
モ
ニ
タ

OAP 位置センサ 
A相信号出力

位置センサの A相信号を分周したモニタ信
号を出力します。OAN

OBP 位置センサ 
B相信号出力

位置センサの B相信号を分周したモニタ信
号を出力します。OBN

OZP 位置センサ 
Z相信号出力

位置センサの Z相信号のモニタ信号を出力
します。OZN

OZ Z相検出 位置センサの Z相信号のモニタ信号を出力
します。L Z相検出コモン

ブ
レ
ー
キ 

電
源
入
力

B24 ※ 1 ブレーキ電源入力 ブレーキ電源 DC24Vを入力します。

B0 ※ 1 ブレーキ電源コモン ブレーキ電源のコモン端子入力です。

※1. B24、BO、BK はRDV-X の場合のみで、RDV-P には付いていません。

RDV-X/RDV-P

■ 標準付属品

I/Oコネクタ（ブレーキ線無し）

型式 KBH-M4420-00

I/Oコネクタ（ブレーキ線付き）

型式 KBH-M4421-00

電源コネクタ

型式 KEF-M4422-00


