
1軸用

RDV-X/RDV-P
小型軽量コンパクトで、自動機ユニットへの組み込みが容易に行えます。

特長

■ 機種概要

名称 RDV-X RDV-P

電源
● 主電源 単相/三相200～230V +10％～ -15％（50/60Hz ±5％）
● 制御電源 単相200～230V +10％～ -15％（50/60Hz ±5％）

運転方法 パルス列
最大制御軸数 1軸
位置検出 インクリメンタル
対応ロボット 単軸ロボット FLIP-X※1 リニア単軸ロボット PHASER

パソコン用サポートソフト RDV-Manager
※1. T4/T5/C4/C5/YMSを除く。

■ 注文型式
● RDV-X

RDV-X ー

コントローラ 電源電圧 ドライバ※ ー 回生装置※

2：AC200V 05：100W以下 RBR1
10：200W以下 RBR2
20：600W以下

※ ドライバ選択及び回生装置の選択はロボットの機種によって決まっております。 
次ページのドライバ/回生装置選択表をご参照ください。

 1 パルス列制御専用
パルス列制御専用とすることでコンパクトかつ低価格
を実現しました。

 2 位置決め整定時間40%短縮
応答周波数が従来機種に比べ約2倍に向上。単軸ロボット
の位置決め整定時間が約40%短縮されました。※1

 3 大幅なコストダウンが可能
自動機ユニットへの組み込みが容易なため、設計・部品
選定・セッティングなどの多大な労力を削減でき、大幅
なコストダウンが可能となります。

 4 制御盤全体の省スペース化に寄与
コンパクト設計により従来機種に比べ横幅が最大38%
削減しました。
さらに放熱効率の改善により本体を隙間なく設置するこ
とが可能となり、複数台並べて使用する場合でもすっきり
設置できます。

 5 置き換えが簡単
従来機種と同様のパラメータ設定と取付穴を同ピッチ
にすることにより、ソフト面、ハード面共に置き換えを
容易にしました。

 6 指令入力：ラインドライバ（2Mpps）

 7 指令出力：ABZ相出力（分周機能あり）

 8 運転状況をリアルタイムに把握
速度、電流などをアナログ出力でき、運転状況をリアル
タイムに把握できます。
専用サポートソフトRDV-Managerを使えばグラフィカル
に表示ができます。

 9 主電源：単相/三相両対応（200V)
単相電源でもフルスペックで動作可能です。

※1. サーボモータ400W、ボールネジリード20mm、40kg可搬の場合。

● RDV-P

RDV-P ー

コントローラ 電源電圧 ドライバ※ ー 回生装置※

2：AC200V 05：100W以下 無記入：不要
10：200W以下 RBR1
20：400W以下 RBR2
25：750W以下

※ ドライバ選択及び回生装置の選択はロボットの機種によって決まっております。 
次ページのドライバ/回生装置選択表をご参照ください。

■ 各部名称

形式、定格表示

吸気

排気 

5 桁の7 セグメントLED
運転状態とアラームの表示に使用します。

制御電源が投入された場合に点灯します。
点灯中はドライバに触れないでください。

ＣＰ（緑）

主回路コネクタ１

主回路コネクタ２

主回路電源、制御電源用の接続コネクタです。
ＰＣ接続用コネクタ(ＰＣ)
パソコンの USB に接続します。

ＣＨＡＲＧＥ（赤）
主回路電源が投入された場合に点灯します。

電源オフ後、主回路コンデンサに電荷が残っている間は
点灯していますので、点灯中はドライバに

触れないでください。

表示器

シリアル銘板
ドライバ型式と製造番号を示します。

アース端子
感電保護のための接地端子です。

必ず接続してください。

モータ動力線、直流電源入力、外部制動抵抗用の
接続コネクタです。

シリアル銘板

入出力信号用コネクタ（Ｉ/Ｏ）
指令入力信号やプログラマブルコントローラ
入力信号および原点センサ用のコネクタです。

位置検出信号用コネクタ（ＥＮＣ１）
リニアモータの位置センサ、レゾルバに接続す
るためのコネクタです。

 ●ロボットドライバ  　 ●パルス列指令入力専用  

RDV-X RDV-P


