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1軸用

SR1-X/SR1-P
コンパクト設計で、高機能。
上級コントローラなみの機能を1軸で活用できます。

特長

■ 機種概要

名称 SR1-X SR1-P

電源
05/10ドライバ
単相100～115V/200～230V
±10%以内（50/60Hz）

20ドライバ
単相200～230V
±10%以内（50/60Hz）

運転方法 プログラム/ポイントトレース/リモートコマンド/オンライン命令
最大制御軸数 1軸
位置検出 アブソリュート/インクリメンタル インクリメンタル/セミアブソ
対応ロボット 単軸ロボットFLIP-X リニア単軸ロボットPHASER

プログラミングボックス HPB/HPB-D（イネーブルスイッチ付き）　  P.480  
パソコン用サポートソフト POPCOM　  P.478  

■ 注文型式
● SR1-X

SR1-X ー ー ー ー

コントローラ ドライバ ー CE対応 ー 回生装置※1 ー 入出力選択 ー バッテリ
05：100W以下 無記入：標準 無記入：不要 N：NPN N：バッテリなし

　 （インクリ仕様）10：200W E：CE仕様 R：RG1 P：PNP
20：400～600W CC：CC-Link B：バッテリ付

　（アブソ仕様）DN：DeviceNet
PB：Profibus
YC：YC-Link※1

※1. ドライバ選択及び回生装置の選択はロボットの機種によって決まっております。 
次ページのドライバ/回生装置選択表をご参照ください。

※2. スレーブのみで対応可能です。

 1 各種運転方式に対応
プログラム運転、ポイントトレース、指定座標への移動な
ど、さまざまな運転方式に対応。

 2 アブソ位置データ保持期間1年
アブソリュート位置データの保持期間が従来の2週間か
ら約1年と大幅アップ。

 3 I/O割付機能
I/Oの割付を変更し、プログラム運転、ポイントトレース、
ポイント教示、座標値指定によるトレース運転などの選
択が可能。上位装置からのジョグ移動も可能です。

 4 2電源方式
主電源と制御電源を分離し、より高い次元の安全カテゴリ
に対応可能。アラーム発生時のメンテナンスも容易です。

 5 現在位置出力機能
現在位置をフィードバックパルスやバイナリデータで出
力可能。上位装置でロボットの位置をリアルタイムに把
握できます。

 6 トルク制限
任意のタイミングで最大トルク指令値の制限が行えます。
パラメータデータ値によるトルク制限と、アナログ入力電
圧によるトルク制限の2種類をご用意しています。

 7 各種モニタ機能
入出力状態モニタ、デューティモニタやアナログモニタ
などにより、各種のモニタが可能です。

 8 安全カテゴリ4対応
外部安全回路を組むことで、安全カテゴリクラス4まで
対応可能です。（詳細はP.538参照）

  主な特長 ▶ P.56

● SR1-P

SR1-P ー ー ー

コントローラ ドライバ ー CE対応 ー 回生装置※1 ー 入出力選択
05：100W以下 無記入：標準 無記入：不要 N：NPN
10：200W E：CE仕様 R：RG1 P：PNP
20：400～600W CC：CC-Link

DN：DeviceNet
PB：Profibus
YC：YC-Link※2

※1. ドライバ選択及び回生装置の選択はロボットの機種によって決まっております。 
次ページのドライバ/回生装置選択表をご参照ください。

※2. スレーブのみで対応可能です。

■ SR1-X/SR1-P 各部名称

（底面）

アース端子

モニタI/Oコネクタ※

モータコネクタ（MOTOR）

ロボットI/Oコネクタ（ROB I/O）

入力電源切替端子

電源コネクタ（AC IN）
SAFETYコネクタ（SAFETY）
回生ユニットコネクタ（RGEN）

ステータス表示ランプ（PWR、ERR）
HPBコネクタ（PB）

I/Oコネクタ（I/O）

※お使いになる場合はオプションのモニタI/O用ケーブルが必要です。

 ●高機能ロボットコントローラ  

SR1-X SR1-P


