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1軸用

TS-SD
パルス列指令入力に対応したTRANSERVO （トランサーボ）シリーズ専用の
高性能ロボットドライバです。

特長

■ 機種概要

名称 TS-SD

電源
● 制御電源　DC24V ±10％
● 主電源　　DC24V ±10％

運転方法 パルス列
最大制御軸数 1軸
位置検出 インクリメンタル
対応ロボット 小型単軸ロボット TRANSERVO

パソコン用サポートソフト TS-Manager

■ 注文型式
● コントローラ単体  ● ロボット＋コントローラ

TS-SD※
ー ー SD 1

コントローラ ロボット型式 ー ケーブル長 ー コントローラ I/Oケーブル
TRANSERVOシリーズ 1L : 1メートル 1 : 1メートル

3L : 3メートル
5L : 5メートル
10L : 10メートル
（耐屈曲ケーブルです）

※ I/O ケーブル（1m）が付属します。

 1 小型単軸ロボット「トランサーボ」用
  パルス列入力ドライバ
トランサーボ専用のコントローラにパルス列入力に対応
可能なロボットドライバが追加されました。

 2 ベクトル制御方式を採用
従来機種ロボットポジショナTS-Sをベースとしている
ため、サーボとステッピングの利点を融合した制御方式
を採用しています。そのため、高速域でのトルク低下を抑
制し、優れた静粛性を誇ります。

 3 レゾルバによるクローズドループ制御
一回転あたり20480パルスの高分解能とクローズド
ループ制御により、高精度位置決め及びステッピング
モータ特有の脱調現象を解消します。

 4 さまざまなパルス列指令入力に対応
パラメータ設定及び信号配線方法により、オープンコレ
クタ方式、ラインドライバ方式への対応が可能です。オー
プンコレクタ方式では5V～24Vと広範囲の電圧に対応
可能。お使いになる上位装置への仕様に合わせることが
できます。

 5 TSシリーズ専用ソフト「TS-Manager」
  での操作が可能
従来のTSシリーズコントローラ同様に、ロボットパラ
メーターの設定、バックアップ、リアルタイムトレースな
どの多彩な便利機能を備えたTS-Manager (Ver.1.3.0
以降)による操作が可能です。
＊TS-SDはハンディターミナル「HT1/HT1-D」をご使用になれません。

■ 各部名称/外観図

 ●ロボットドライバ  　 ●パルス列指令入力専用  　 ●標準CE仕様  　 ●トランサーボ専用  

TS-SD

■ 設置条件

・ 制御盤の中に設置してください。

・ 壁に垂直に取り付けてください。

・ 周囲に十分空間を取り、通風の良いところに設置してください。
 （右図参照）

・ 使用温度 : 0～40℃

・ 使用湿度 : 35～85%RH (結露なきこと)
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●TS-SD

ステータス表示ランプ
（PWR, ERR)
コントローラの状態（ステータス）
を LEDで表示

通信コネクタ（COM2)
デイジーチェーン時にケーブルと

接続するコネクタ

通信コネクタ（COM1)
パソコンと通信するコネクタ

ロボット I/Oコネクタ
（ROB I/O)
位置信号・ブレーキなどの
ロボット周辺の入出力及び
モータのパワーライン接続
用コネクタ

I/Oコネクタ（I/O)
PLCなどの上位装置との接続用

電源コネクタ
主電源および制御電源入力用

30

16
2

15
2

(70) 82 φ4.5

15
2

25 R2.25

5
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