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TS-S2/TS-SH/TS-X/TS-P

■ NPNタイプ入出力配線概略図

● TS-S2/TS-SH
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■ 非常停止回路例

● TS-S2/TS-SH（電源コネクタと上位装置との接続例）
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※ 電磁接触器のコイル部には、サージ吸収ユニットを必ず取り付けてください。

● TS-X/TS-P（EXTコネクタと上記装置との接続例）
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※ 電磁接触器のコイル部には、サージ吸収ユニットを必ず取り付けてください。

外部安全回路を組むことで、安全カテゴリクラス4まで対応可能
です。 詳細はP.537をご参照ください。

■ 入出力仕様

項　目 内　容

NPN 入力16 点 DC24V±10% 5.1mA/ 点 プラスコモン
出力16 点 DC24V±10% 50mA/ 点 シンクタイプ

PNP 入力16 点 DC24V±10% 5.5mA/ 点 マイナスコモン
出力16 点 DC24V±10% 50mA/ 点 ソースタイプ

CC-Link CC-Link Ver. 1.10 対応　リモートデバイス局（1 局）
DeviceNet DeviceNet スレーブ1 ノード
EtherNet/IP EtherNet/IPアダプタ（2ポート）

取扱説明書は弊社WEBサイトよりダウンロードできます。詳細をご確認いただく場合は、こちらをご利用ください。
http://www.yamaha-motor.co.jp/robot/


