
型式 LBAS05 LBAS08

適応モータ（W） 100 200
繰返し位置決め精度（±mm）※ 1 ± 0.01 ± 0.01
減速機構 転造ボールねじφ 12（C7級） 転造ボールねじφ 16（C7級）
ストローク（mm） 50～ 800（50ピッチ） 50～ 1100（50ピッチ）
最高速度（mm/sec）※ 2 1333 666 333 133 1200 600 300
ボールネジリード（ｍｍ） 20 10 5 2 20 10 5
最大可搬質量※ 3

（kg）
水平 12 24 40 45 40 80 100
垂直 3 6 12 15 8 20 30

定格推力（N）※ 3 84 169 339 854 174 341 683
本体最大断面外形（mm） W 54× H 60 W 82× H 78
全長（ｍｍ） ST+220.5 ST+278
使用環境温度、湿度 0～ 40℃、35～ 80%RH（結露なきこと）

型式 LGXS05 LGXS05L LGXS07

適応モータ（W） 50 100 100
繰返し位置決め精度（±mm）※ 1 ± 0.005 ± 0.005 ± 0.005
減速機構 研削ボールねじφ 12（C5級）研削ボールねじφ 12（C5級） 研削ボールねじφ 15（C5級）
ストローク（ｍｍ） 50～ 800（50ピッチ） 50～ 800（50ピッチ） 50～ 1100（50ピッチ）
最高速度（mm/sec）※ 2 1333 666 333 1333 666 333 1800 1200 600 300
ボールネジリード（ｍｍ） 20 10 5 20 10 5 30 20 10 5
最大可搬質量※ 3

（kg）
水平 5 8 13 12 24 32 10 25 45 85
垂直 2 4 8 3 6 12 2 4 8 16

定格推力（Ｎ）※ 3 41 69 138 84 169 339 56 84 169 339
本体最大断面外形（ｍｍ） W 48× H 65 W 48× H 65 W 70× H 76.5
全長（ｍｍ） ST+131.5 ST+161.5 ST+202
クリ－ン度※ 4 ISO CLASS 3 (ISO14644-1)相当
吸引量（Nℓ /min）エア－※ 5 30～ 100 30～ 100 30～ 115
使用環境温度、湿度 0～ 40℃、35～ 80%RH（結露なきこと）

型式 LGXS10 LGXS12 LGXS16 LGXS20

適応モータ（W） 200 400 750 750
繰返し位置決め精度（±mm）※ 1 ± 0.005 ± 0.005 ± 0.005 ± 0.005
減速機構 研削ボールねじφ 15（C5級） 研削ボールねじφ 15（C5級） 研削ボールねじφ 20（C5級）研削ボールねじφ 20（C5級）
ストローク（ｍｍ） 100～ 1250（50ピッチ） 100～ 1250（50ピッチ） 100～ 1450（50ピッチ） 100～ 1450（50ピッチ）
最高速度（mm/sec）※ 2 1800 1200 600 300 1800 1200 600 300 2400 1200 600 2400 1200 600
ボールネジリード（ｍｍ） 30 20 10 5 30 20 10 5 40 20 10 40 20 10
最大可搬質量※ 3

（kg）
水平 25 40 80 100 35 50 95 115 45 95 130 65 130 160
垂直 4 8 20 30 8 15 25 45 12 28 55 15 35 65

定格推力（Ｎ）※ 3 113 170 341 683 225 339 678 1360 320 640 1280 320 640 1280
本体最大断面外形（ｍｍ） W 100× H 99.5 W 125× H 101 W 160× H 130 W 200× H 140
全長（ｍｍ） ST+175.5 ST+211.5 ST+242.5 ST+288.5
クリ－ン度※ 4 ISO CLASS 3 (ISO14644-1)相当
吸引量（Nℓ /min）エア－※ 5 30～ 90
使用環境温度、湿度 0～ 40℃、35～ 80%RH（結露なきこと）

※ 1：片振りでの繰返し位置決め精度
※ 2： 移動距離が短い場合や動作条件によっては

最高速度に達しない時があります。
※ 3：定格推力・最大可搬質量は取付けられたモー

タが定格のトルクを出力するものと想定し
た値です。

※ 1：片振りでの繰返し位置決め精度
※ 2： 移動距離が短い場合や動作条件によっては

最高速度に達しない時があります。
※ 3：定格推力・最大可搬質量は取付けられたモー

タが定格のトルクを出力するものと想定し
た値です。

※ 4： クリーン環境でご使用の際は吸引エア継
手を取付けてご使用ください。
また、クリーン度は 1000ｍｍ /sec 以下
でご使用された時の洗浄度です。

※ 5：必要吸引量は使用条件、使用環境で異なり
ます。

モータレスモータレス

使い慣れたモータや
ドライバを搭載可能

ロングストローク対応 1450mm

長距離搬送にも対応

幅広いリードバリエーション

最適な仕様を選択可能

位 置 決 め か ら 搬 送 ま で 幅 広 い 用 途 に

モータレス単軸アクチュエータ

ロボニティ シリーズ

NEW

基本仕様一覧

●仕様・外観は改良のため予告なく変更することがあります。
●ロボットの輸出については戦略物資非該当資料が必要です。詳しくはお問い合わせください。

201903-A

0120-808-693
お問い合わせ先 受付時間　8：45～19：45［月～金曜日］／9：00～17：00［土曜日］

ロボティクス事業部 FA統括部 E-mail robotn@yamaha-motor.co.jp
URL https://www.yamaha-motor.co.jp/robot/

〒433-8103 静岡県浜松市北区豊岡町127番地  ［代表］ TEL 053-525-8250  FAX 053-525-8378 ［営業］ TEL 053-525-8350  ［CS］ TEL 053-525-8160

Basicモデル

LBAS

LGXS
Advancedモデル

（AdvancedモデルLGXSのみ）

新 製 品 情 報
本製品はモータが取り付けられておりません。
モータおよびドライバは、お客様にて準備・取り付け・調整を行ってください。

※仕様・外観図などの詳細はWEBサイトまたはRobonityカタログ（正規版）にてご確認ください。
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